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2.2 Termékspecifikacio

Funkcié

Specifikacié

Bemeneti fesziltség (V)

Haromfazist 220(-15%)~240(+10%)
Haromfazisti 380(-15%)~440(+10%)

Tapellatas Haromfazisi 520(-15%)~690(+10%)
Bemeneti &ram (A) Lasd a 2.5 fejezetet
Bemeneti frekvencia (Hz) | 50Hz vagy 60Hz Engedélyezett tartoméany: 47~63Hz
Kimeneti fesziltség (V) 0 V-tél a bemeneti fesziiltségig
. . Kimeneti aram (A) Lasd a 2.5 fejezetet
Kimeneti Kimeneti teljesitmény
paraméterek (kW) Lasd a 2.5 fejezetet
Kimeneti frekvencia (Hz) 0-400Hz
Vezérlé izemmod SVPWM(V/F), SVC (Vector control)
Maximalis klmenetl 400HzZ
frekvencia
Allithat6 sebesség arany | 1:200
Maszaki G tipus:
paraméterek Névleges aram 150%-a: 1 perc
. P Névleges aram 180%-a: 10 masodperc
Tulterhelhetéség Névleges aram 200%-a: 1 mésoderc
P tipus:
Névleges aram 120%-a
Sorkapocs b}emenetl <2ms
felbontasa
Analég bernenet < 20mV
felbontasa
Analég bemenet 2db. 0~10V/0~20mA(AI1,Al2) és 1db. -10~+10V (AI3)
Analég kimenet 1db. 0~10V/0~20mA
Digitalis bemenetek 4+1db. bemenet
L 1db. frekvencia kimenet(max 50kHz), 1db. Y open
Digitalis kimenet )
collector kimenet
L 2db. relé kimenet
vezériés L RO1A NO, RO1B NC, RO1C(k6z6s)
Relé kimenet RO2A NO, RO2B NC, RO2C(kz6s)
Kapacitas: 3A/AC250V, 1A/DC30V
Kommunikéacié Modbus (485 kommunik&cio)
Digitalis beallitds, analég bedllitas, elére beallitott
Frekvencia beallitas sebességek, PID bealliths, MODBUS kommunikacio,
stb.
Sebesség detektalas Finom Ujrainditas forgé motor esetén
Automatikus fesziltség Stabilan tartja a kimeneti fesziltséget, ha a halézati
beallitas fesziltség ingadozik
Védelem Toébb mint 30 fajta védelem
Szerelhetéség Falra szerelhet6
Kornyezeti h6mérséklet -10~50°C, 40°C felett csokkentse a levett teljesitményt
Hités Léghiités, beépitett ventilatorral
Egyéb Fékegység 30kW-ig beépitett , 37kW-tdl kiilsé fékegység opcid
DC-reaktor Opcionalis
Fékellendllas Opcionalis és kiilsé
EMC-sziiré Beépitett C3-as sz(ir6, opcionalis kiilsé C2 filter
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2.3 Adattabla

AMSkg C€

MODEL: MSI200-007G/011P-4
POWER(OUTPUT): 7.5/11kW

INPUT: AC 3PH 400V L 15% 32A 47Hz-63Hz
OUTPUT: AC 3PH 0V-400V 25A OHz-400Hz

SIN: MADE IN GHINA

MS-Antriebstechnik
2-1. dbra Adattabla

2.4 Tipusjelolés
A tipusjeldlés az inverterrel kapcsolatos informéacidkat tartalmazza. A felhasznal6 az inverterhez
illesztett tipusjelolé cimkén vagy az egyszerd adattablan talalhatja meg a tipusjelolést.
MSI200 — 007G/011P - 4
o @ ©)

2-2. abra Terméktipus

Mezémegjeldlés Jelzés A jelzés részletes leirasa Részletes tartalom
Rovidités @ Termékrovidités MSI10, MSI100, MSI200
" o . 007G/011P
Névleges ® Teljesitménytartomany G - allands m nyomatéka

teljesitmény (+ Terhelés tipus) P - véltozé nyomatékd

2: 220(-15%)~240(+10%)
Feszliltségszint ©) Bemeneti fesziltség 4: 380(-15%)~440(+10%)
6: 520(-15%)~690(+10%)

2.5 Névleges m (iszaki adatok

Allandé nyomaték Valtoz6 nyomaték
Tipus Kimeneti Bemeneti Kimeneti Kimeneti Bemeneti Kimeneti E
teljesitmény aram aram teljesitmény aram aram =
(kw) (A) (A) (kw) (A) (A) E
MSI200-0015G-4 15 5.0 3.7 ==l
MSI200-002G-4 2.2 5.8 5 ;
MSI200-004G/005P-4 4 135 9.5 5.5 19.5 14 n
MSI200-005G/007P-4 5.5 19.5 14 7.5 25 18.5 E
MSI200-007G/011P-4 7.5 25 18.5 11 32 25 E
MSI200-011G/015P-4 11 32 25 15 40 32 E

info@ms-antriebstechnik.de www.ms-antriehstechnik.de



Alland6 nyomaték

Valtoz6 nyomaték

Kimeneti Bemeneti Kimeneti Kimeneti Bemeneti Kimeneti
Tipus

teljesitmény aram aram teljesitmény aram aram

(kw) (A) (A) (kw) (A) (A)

MSI200-015G/018P-4 15 40 32 18.5 a7 38
MSI200-018G/022P-4 18.5 47 38 22 56 45
MSI200-022G/030P-4 22 56 45 30 70 60
MSI200-030G/037P-4 30 70 60 37 80 75
MSI200-037G/045P-4 37 80 75 45 94 92
MSI200-045G/055P-4 45 94 92 55 128 115
MSI200-055G/075P-4 55 128 115 75 160 150
MSI200-075G/090P-4 75 160 150 90 190 180
MSI200-090G/110P-4 90 190 180 110 225 215
MSI200-110G/132P-4 110 225 215 132 265 260
MSI200-132G/160P-4 132 265 260 160 310 305
MSI200-160G/185P-4 160 310 305 185 345 340
MSI200-185G/200P-4 185 345 340 200 385 380
MSI200-200G/220P-4 200 385 380 220 430 425
MSI200-220G/250P-4 220 430 425 250 485 480
MSI200-250G/280P-4 250 485 480 280 545 530
MSI200-280G/315P-4 280 545 530 315 610 600
MSI200-315G/350P-4 315 610 600 350 625 650
MSI200-350G/400P-4 350 625 650 400 715 720

MSI200-400G-4 400 715 720
MSI200-500G-4 500 890 860

ANTRIEBSTEGHNIK
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2.6 Struktara diagram
Alabb taldlhat6 az inverter miiszaki abraja (vegyunk példaul egy 2,2 kW-os invertert).

I

|

|

TV

2-3. abra Termék struktiradiagram

Jelolés Név Funkcio
1 Kezeld felllet port A kezel6 felulet csatlakoztataséara szolgal
2 Burkolat Ovja a belsé alkatrészeket és dsszetevéket
Lasd a Kezel 6 felulet Uzemeltetése fejezetet a részletes
3 Kezel6 felulet
informaciokért
4 Ventilator Lasd a Karbantartas fejezetet a részletes informéaciokért
5 Rogzité ful Az inverter felszerelésére szolgdl
A vezérlé aramkor és a teljesitmény elektronika
6 Kabel csatlakoz6
csatlakoztatasara
7 Adattabla Lasd Tipusjelolés fejezetet részletes informaciokért
Opciondlis alkatrész. Hasznalataval megné az inverter
8 Oldal fedél védettségi szintje, azonban a belsé hdmérséklet is
emelkedni fog, ezért a teljesitményét le kell értékelni.
9 Vezérlé aramkor Lasd az Elektronikai beszerelés fejezetet
10 F& aramkor Lasd az Elektronikai beszerelés fejezetet
11 K&bel bevezetés A f6 daramkor kabeleinek csatlakoztatasahoz
12 POWER jelzés Jelzi, ha az inverter fesziltség alatt van.
13 Rovid adattabla Specialis alkalmazésnal
14 Alsé burkolat Ovja a belsd alkatrészeket és dsszetevéket
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3.1 Mechanikai beszerelés

3.1.1 Beszerelési kdrnyezet

3 Beszerelési Utmutatasok

A beszerelési kérnyezet gondoskodik az inverter teljesitményérdl és hosszu tava stabil
mikddésrél. Az aldbbiak szerint ellendrizze a beszerelési kdrnyezetet:

Kornyezeti
hémérséklet

-10°C ~ +40°C, a hémérséklet valtozasi arany legfeljebb
0,5°C/perc.

Ha az inverter kornyezeti hdmérséklete 40°C felett van, akkor
1°C-ként 3%-kal csokkentse a berendezés teljesitményét.

Nem javasolt az inverter hasznélata, ha a kérnyezeti
hémérséklet meghaladja a 60°C-ot.

A berendezés megbizhatésaganak novelése érdekében ne
mikodtesse az invertert, ha a kdrnyezeti hémérséklet gyakran
valtozik.

Kérjuk, gondoskodjon hiitéventilatorrél vagy Iégkondicionalérél a
belsé kornyezeti hémérséklet eldirt érték alatt tartasa érdekében,
ha az invertert zart térben, példaul vezérlészekrényben
lzemelteti.

Amikor a h6mérséklet tul alacsony, és ha az invertert hosszas
Uizemszinetet kdvetéen az Ujboli izembehelyezéshez Ujra kell
inditani, akkor biztositson megfelel6 flitéberendezést a belsé
hémérséklet noveléséhez, ellenkezd esetben a berendezés
karosodhat.

RH=90%
Lecsap6das nem engedélyezett.

hémérséklet

Légnedvesség L J . .
A maximalis viszonylagos Iégnedvesség maximum 60% legyen
korroziv Iégkér esetén.
Térolasi -40 °C~ +70°C, a hémérséklet-valtozas mértékének 1°C/percnél

kisebbnek kell lennie

Uzemkornyezet
feltételei

Az inverter beszerelési helyének:

tavol kell lennie az elektroméagneses sugarzasi forrasoktol;

tavol kell lennie szennyezé hatasu légnem( anyagoktol, példaul
korroziv gaz, olajkdd és gyulékony gaz;

gondoskodjon arrdl, hogy idegen testek, példaul fémpor, por, olaj
vagy viz ne kerlilhessenek az inverter belsejébe (ne szerelje az
invertert gyualékony anyagokra, példaul fara);

tartsa tavol a kdzvetlen napfénytdl, olajkodtél, g6ztdl és vibraciot
kifejté kornyezettdl.

Tengerszint feletti
magassag

1000m alatt
Amennyiben a tengerszint feletti magassag 1000m felett van,
akkor 100m-enként 1%-kal csokken az effektiv teljesitményt.

Vibracio

< 5,8m/s*(0,6g)

Beszerelés iranya

Az invertert &ll6 poziciéban kell beszerelni a megfelel6 hitési
hatés elérése érdekében.

Megjegyzés:

€ A MSI200 sorozatu invertereket tiszta és szell6ztetett kdrnyezetbe kell beszerelni a

helyiség besoroldsanak megfeleléen.
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@ A hiitélevegbnek tisztanak, valamint korroziv anyagoktél és elektromossagot vezetd
portdl mentesnek kell lennie.

3.1.2 Beszerelés iranya

Az invertert falra vagy szekrénybe lehet szerelni.
Az invertert fligg6leges poziciéban kell beszerelni. Ellendrizze a beszerelés helyét az alabbi
eléirasok alapjan. A keret részleteiért lasd a mellékletben Iévé Méretrajzok fejezetet.

3.1.3 Beszerelés médja
Az inverter falra is szerelhetd:

Y=

Wall mounting

3-1 &bra Beszerelés madja
(1) Jeldlje meg a furat helyét. A furatok helyét a mellékletben talalhaté méretrajzok jelolik.
(2) Rogzitse a csavarokat vagy csapszegeket a megjeldlt helyeken.
(3) Helyezze a frekvenciavaltét a falra.
(4) Hazza meg erésen a falban levé csavarokat.

3.1.4 Szerelés helye

LA £ Warm air__{C
= | = } =
E%ng
\ T
—J
Q655506002 0
) B A— Coolair JC

ANTRIEBSTECHNIK
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3-2 dbra Szerelés helye
Megjegyzés: B, C és D minimalis mérete minimum 100mm.

3.2 Szabvéanyos bekotés

3.2.1 Féaramkor kapcsolasi rajza

Braking resister

(+) [PB i

Al &
Single phase 220 o
optinal
u
The inverterss30kiV v
3 phase ___
50/60Hz L/
PE
Braking unit

Braking resistor

Single phase 220y A1
aptinal 22

The inverters237kW v

2 phass

50/B0Hz

3-3 diagramm Féaramkor kapcsolasi rajza
Megjegyzés:

@ A biztositék, a DC reaktor, a fékegység, a fékellendllas, a bemeneti reaktor, a bemeneti
sz(ir6, a kimeneti reaktor, a kimeneti sz(ir6 opciondlis részek. Lasd a Periférias
opciondlis alkatrészek fejezetet a részletes informaciokért.

@ Al és Al opciondlis

@ P1 és a(+) gyarilag rovidre van zarva, ha szilkséges DC reaktor, ezt az atkotést el kell
tavolitani!

3.2.2 Féaramkor kivezetésének abraja

ANTRIEBSTECHNIK
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Fig 4-15 132~200kW

[
[t

Fig 4-16 220~315kW
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000 * 000 X-X-)

Fig 4-17 350~500kW

Kivezetés

= Kivezetés neve Funkcié
R - . A flealA
vz s 3-fazisi AC bemeneti csatlakozo, melyet altalanosan a
S Féaramkor tap bemenete o iz . .
T tapellatassal kotnek ossze.
v Az inverter kimenet ?—fazrsu AC kimeneti csatlakozé, melyet a motorral kdtnek
ossze.
W
P8 FekelIer}aIIas PB és (+) a killsé ellendllashoz vannak kapcsolva.
(+) csatlakozokapocs
P1 DC reaktor 1. laba
) DC reaktor 2. laba/ fékmodul 1.|30kW folott fékegység és DC reaktor csatlakoztatasara
laba szolgal
(-) Fékmodul 2. laba
S Foldelési csatlakozé Minden berendezés rendelkezik szabvanyos PE

info@ms-antriebstechnik.de www.ms-antriehstechnik.de
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Kivezetés

e Kivezetés neve Funkcié

csatlakozdkapoccsal.

Megjegyzés:
@ Ne hasznéljon aszimmetrikusan gyéartott motorkabelt. Amennyiben arnyékolt kabelt
haszndl, az arnyékolast csatlakoztassa a motor és az inverter foldelési pontjahoz is.
@ A motor vezetéket, bemeneti tApvezetéket és a vezérld vezetéket kulon vezesse.

3.2.3 Csatlakozok bekotése a f 6aramkorben

1. Rogzitse a bemeneti tApvezeték féldelését az inverter féldelési csatlakozojara (PE) 360 fokos
foldelési technikaval. Csatlakoztassa a fazisokat az R, S és T csatlakozokapcsokhoz, és
rogzitse.

2. Hlzza ki a motorvezetéket, és csatlakoztassa az arnyékolast az inverter foldelési
csatlakoz6kapcsahoz, 360 fokos foldelési technikaval. Csatlakoztassa a motorkabelt az U, V és
W csatlakozékapcsokhoz, és rogzitse.

3. Csatlakoztassa az arnyékolt kabellel ellatott opcionalis fékellenallast a kijeldlt helyre, az el6z6
Iépésben meghatarozott eljaras szerint.

4. Rogzitse a vezetékeket az inverteren kivil mechanikusan.

Incorrect shield grounding technique

360 fokos foldelési technika

ANTRIEBSTEGHNIK
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3.2.4 Avezérl 6 aramkor kapcsolasi rajza

Multl-funstion Input terminal 1 | g4

i
Multl-tgnstion Input termfnpl 2 [ 52

Multi-tenetion Input termfnkl 3 | 53

Multi-tgnetion Input TETmpTE—— |52

Kulti-Tgncilon Input tarm
fur

Murti-Tgncilon Input termjngl & | gy

Multi-Tgncilon Input termpngl 7 57

Multi-tgneilen Input termgnal S&

| anot -10ID-20mA

42 AT 0

[ ale !

v - Cm GOm0 A
High-speeg pulse Input collpdion

Electrgde open Inpui seipction . Cpen collactor cuput
Lo CME

Rt e e o
]:

| Hbo
24y —
"[ FE . High-sp pulse Input collectian
L and slectrode open Input selection
= | CME
a5+
1 e
-
T +10V Power supply
Al o NE]
I m }qo 1
s [EEl0 -
v
[]1- Alr 024
1 i (] }
RO 2
10w (externan [ e |

1™

3-5 abra A vezérlé aramkor kapcsolasi rajza

3.2.5 Avezéraramkor bekotési rajz

| 31 |SZ| 53 | 54 | HDol |HIJO|NI| A2 |AI3 |+1W|

|R01A|RO‘B|RD‘IC| | 85 |SE| 87 | S8 |COM|Y‘I |GND|AO‘I|AD2|GND|

|F{OZA|RO2B|RO2C| +24V|F'\u'\|'|COM| FE |COM|CP.1EFND|4ES‘-|4-ES- F'E|

3-6 abra A vezéraramkor huzalozasa

 ANTRIEBSTEGHNIK
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Terminal

name

Description

+10V

Helyi tapellatés +10V

All

|:'|‘ Al2

Al3

1. Analég bemenetek: AI1/AI2 feszlltség vagy aram bemenet:
Tartomany: 0~10V/0~20MA,;

All bemenet tipus(feszultség/aram) a J3 jumperrel valasztva;
Al2 bemenet tipus(feszultség/aram) a J4 jumperrel valasztva;
Al3:-10V~+10V

2. Input impedancia:

feszultség bemenet: 20kQ;

aram bemenet: 500Q

3. Felbontas: 5mV amikor 10V az 50Hz-et jelenti

4. Hiba +1%, 25°C

GND

+10V null potencidl

AO1

AO2

1. Analdg kimenetek:0~10V vagy 0~20mA;

AO1 kimenet tipus(fesziltség/aram) a J1 jumperrel valasztva;
AO2 kimenet tipus(fesziltség/aram) a J2 jumperrel valasztva
2. Hiba £1%,25°C

Terminal

name

Description

RO1A

RO1B

ROL1 relé kimenet, RO1A - nyitott, RO1B - zart,
RO1C - k6z6s csatlakozé

Terhelhetéség: 3A/AC250V,1A/DC30V

RO2A

N~
~

RO1C
N~
~

RO2B

RO2C

RO2 relé kimenet, RO2A - nyitott, RO2B - zart,
RO2C - k6z6s csatlakozé

Terhelhetéség: 3A/AC250V,1A/DC30V

info@ms-antriebstechnik.de www.ms-antriehstechnik.de
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Terminal o
Description
name
,[_ PE Foldelés
; . Biztositja a digitalis bemenetek tapellatasat, ha nem kilsé
R
" PW  |forrasrol vannak taplalva.
1
‘-' ! Feszlltség szint: 12~24V
X ': v A frekvenciavalté altal biztositott tapellatés a felhasznald
]
b szamara, max 200maA .
0
— COM | +24V kozos pont
1
1
—/:—v— S1 Digitalis bemenet 1
/: , 1. Bels6 impedancia:3.3kQ
I —1 | T
o S2 Digitélis bemenet 2 2 12~30V
—/?—i— S3 | Digitalis bemenet 3 | 3. Véalaszthaté NPN vagy PNP kétirany(
)
T
—/:_:_ S4 Digitalis bemenet 4 bemenetek
P ' 4. Max. input frekvencia: 1kHz
/' ! S5 Digitalis bemenet 5 5. Mindegyik programozhaté digitalis
]
— =1 S6 Digitalis bemenet 6 | bemenet. A felhasznalék bedllithatjak a
|
_/‘:_I;_ s7 Digitalis bemenet 7 csatlakozokapocs funkcioit a
A funkciokodok segitségével.
— ] S8 Digitalis bemenet 8
V!
L Y . Nagyfrekvencias bemenet
Max. input frekvencia: 50kHz
Terminal o
Description
name
1. Digitélis kimenet:200mA/30V
HDO
2. Output frekvencia:0~50kHz
COM | +24V kdzds pont
CME |AHDO és az Y1 kdzds pontja, gyarilag rovidre zarva a COM-mal
v 1.Digitalis kimenet:200mA/30V
2.0utput frekvencia:0~1kHz
485+ | 485 communikacios interfész és 485 differential signal interfész
Szabvény 485 communik&cids interfész, hasznéljon sodort
485-

érparu vagy arnyékolt kabelt.

www.ms-antriehstechnik.de
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. L

Az NPN vagy a PNP maéd kivalasztasahoz hasznalja az ,U” athidalét az alabbi abrak szerint.
Szintén ,U” athidaléval valaszthat a kilsé ill. a belsé tapellatas kivalasztasahoz.
Gyari alapbeallitds NPN és bels6 tap hasznalata.

PP
T T o] o e
L/ DD PP
LB E=
] e e
2 DD
] R
J Ufshape’d U*shapeji contact
T e contact tag tag between COM
between and CME
+24V and PW

1COM
T+24v

Internal power supply (NPN mode)

B

External power supply (NPN mode)

NPN méd

ICOM
“Tr2av

Internal power supply (PNP mode)

| -]

External power supply (PNP mode )

PNP méd

info@ms-antriebstechnik.de
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4. Kezel 6 felllet m (ikddtetési modja

A kezel6 felulet segitségével vezérelhet6k a MSI200 sorozat invertereit, illetve onnan
olvashaték le az allapotra vonatkoz6 adatok és ott allithatok be a paraméterek.

4-1 4bra Kezel6 felilet
Megjegyzés: M3-as csavarokkal rogzitse a kills 6 kezel 6 felllet.

Ssz

Név Leiras
Ha a LED nem vilagit, akkor azt jelenti, hogy az
inverter leallitott allapotban van; ha a LED villog,
RUN/TUNE akkor az inverter a paraméterek automatikus
hangolasa éallapotaban van; ha a LED vilagit, akkor
az inverter futasi allapotban van.
FED/REV LED
Ha a LED nem vilagit, akkor az azt jelenti, hogy az
FWD/REV inverter el6reforgasi éallapotban van; ha a LED
vilagit, akkor az inverter hatraforgasi éallapotban
van
1 Allapot Ha a LED nem vilagit, az inverter vezérlése a
LED kezel6 felliletrél torténik;
LOCAL/REMOT ha a LED villog, ak!for" a,z _inverter vezérlése a
sorkapcsokon keresztil torténik;
ha a LED vilagit, akkor az inverter vezérlése
kommunikacién keresztil torténik;
Hibajelz6 LED
Amikor a LED vilagit, akkor az inverter hiba
TRIP allapotban van; ha a LED nem vilagit, akkor normal

allapot all fenn; ha a LED villog, akkor az azt
jelenti, hogy az inverter tdlterhelési riasztas el6tti
allapotban van.

2 | Mértékegy | Az aktudlisan megjelenitett mértékegységet jelenti

ség LED Hz Frekvencia mértékegysége
A Aramerésség mértékegysége

\% Feszlltség mértékegysége
RPM Fordulatszam mértékegysége
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Név Leiras
% Szazalék
4 Dlglta,"s All-nek felel meg.
potméter
PRG Programozési | Belépés, ill. kilépés az elsé szinti menibdl,
Fse gomb valamint gyors paraméter eltavolitas
— Belépési Belépés a meniibe,
DI:Fr:II rA gomb Paraméter-jovahagyas
A FEL gomb Fokozatosan néveli az adatot vagy a funkciékodot
W—| LE gomb Fokoggt()’san csokkenti az adatot vagy a
funkciokédot
Jobbra mozgatas a kijelz6 paraméter
= Jobbra tolas | kivalasztaséhoz all6 és futas izemmaodban.
EHlFT - - . PR .
5 Gombok gomb Klvalas,ztja ’a pgrameitermodosno szamot a
paraméter modositasa kozben
< Ezt a gombot az inverteren hasznaljuk,
< RUN Futtatas gomb gombvezérld izemmodban
Ezt a gombot megallitasra hasznaljuk futasi
Ston/ tuzemmodban, és a P07.04 funkciokdd alapjan van
; p " korlatozva
Visszaallitas . A .
omb Ezt a gombot az dsszes vezérlési izemmod
g visszadllitAsara hasznaljuk hibajelzést mutaté
allapotban
auic Ennek a gombnak a funkciéjat a P07.02 funkciékéd
o Gyors gomb R
G hagyja j6va.

4.2 Kezel 6 felulet m (ikodtetése

Az inverter a miveleti panel altal miikddtethetd. Lasd a funkciokédok részletes felépitési
leirasat.

4.2.1 Hogyan mddositsuk az inverter funkciékédjait

Az inverter haromszint(i menuvel rendelkezik, melyek a kovetkezék:

1. A funkciokdd csoportszama (elsészintli men)

2. A funkciokadd fule (masodik szintli men)

3. A funkcidkod bedllitott értéke (harmadik szintl menu)

Megjegyzések: Ha lenyomja a gombot, vagy a gombot, akkor vissza tud
térni a harmadik szintli meniibél, a masodik szintiibe. A killénbség a kovetkezd: a
gomb lenyomasa elmenti a beallitott paramétereket a vezérlépanelbe, és aztan visszatér a
masodik szintli menibe, mikdzben automatikusan atvalt a kovetkezé funkciokodra; mig a
gomb lenyoméasa kézvetleniil visszavisz a masodik szintl meniibe, a paraméterek
elmentése nélkil, és az aktualis funkciokédban marad.

A harmadik szinti menu alatt, ha a paraméter nem rendelkezik villogé résszel, az azt jelenti,
hogy a funkciokédot nem lehet megvaltoztatni. A lehetséges magyarazatok a kdvetkezok:

1) Ez a funkciékéd egy nem maédosithatd paraméter, példaul egy aktualis észlelt paraméter,
muveleti nyilvantartasok, és igy tovabb;

2) Ez a funkciokéd nem modosithat6 futtatasi allapotban, csak leallitott allapotban.

Példaul: Allitsa at a P00.01 funkciékédot 0-rél 1-re.
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4-3 dbra A médositott paraméterek vazlatrajza
5. Funkciéparaméterek
A MSI200 inverter sorozat funkciéparaméterei 30 csoportra vannak osztva (P00~P29)
funkcidjuk szerint, melyek kozll P18~P28 a gyart6 részére fenntartott. Minden funkciécsoport
tartalmaz bizonyos funkci6kédokat. Példaul “P08.08” a nyolcadik funkciékédot jelenti a P8-as

funkciocsoportban, a P29 csoport gyarilag fenntartott, ezért a felhasznalék nem férhetnek
hozza.

-‘H-:

Az alabbi tablazatban a meniirendszer funkcidi talalhat6ak:
Az els 6 oszlop ,Funkciokdd”: funkcioparaméter csoport és paraméter kodok;
A masodik oszlop ,Név”: a funkciéparaméterek teljes neve ;
A harmadik oszlop ,Paraméterek részletes utasitasai”: funkci6paraméterek részletes leirasa,
utasitasok, illusztraciok
A negyedik oszlop ,Alapértelmezett érték™: a funkciéparaméter eredeti, gyarilag beallitott
értéke ;
Az o6tédik oszlop ,Modositds™ a funkciokédok modositd karakterei (a paraméterek vagy
maédosithatéak, vagy nem, vagy csak bizonyos kérilmények kozétt):
“o": azt jelenti, hogy a paraméter bedllitott értéke az all6 és futd allapotban is modosithato;
“o”: azt jelenti, hogy a paraméter bedllitott értéke futd allapotban nem maédosithato;
“e”": azt jelenti, hogy a paraméter értéke az inverter altal észlelt érték, melyet nem lehet

m()dositani.
. Alap-
Funkcio- .
6d Név Paraméterek részletes utasitasai értelmezett |Médosit
ol

érték

P00 Csoport Alapfunkcié csoport

Valassza ki az inverter futas parancs csatornajat!
A vezérléparancsok a kovetkezdk lehetnek: start, stop,
kszéas és hiba torlés.

0: Parancsok megaddsa az inverter sajat kezel6

feluletérél (“LOCAL/REMOT” nem vilagit)

A parancsokat a kezel6 feliileten lévo ,

gombok altal hajtja végre az inverter.

) Allitsa be a multifunkcionalis gombot a

Futas parancs .

P00.01 csatomna funkciéra (P07.02=3), hogy megvaltoztassa a 0 o
futési iranyt; nyomja le a és gombokat

egyszerre, a futtatas kozben, hogy a motor szabad

kifutassal alljon le.

1: Parancsok megadasa a sorkapcsokrol

([COCAL/REMOTY villog)

2: Parancsok megadasa kommunikaciés csatornan

keresztl (‘lLOCAL/REMOT]’ vilagit)
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Funkci6-

Alap-

ol Név Paraméterek részletes utasitasai értelmezett |Modosit
érték
Ez a paraméter hasznalhaté az inverter maximalis
. X kimeneti frekvencidjanak beallitdsahoz. A felhasznaléknak
Max. kimeneti ) , i L.
P00.03 . ugyelnitik kell erre a paraméterre, mivel ez a futasi 50,00Hz [
frekvencia o . L .
frekvencidk, ill. a felfutasi és lefutési értékek alapja
Beallitasi tartomany: P00.04~400,00Hz
A futési frekvencia fels6 hatara az inverter kimeneti
A futasi frekvenciajanak felsé hataraval esik egybe, igy kisebb
P00.04 | frekvenciafels6 | vagy egyenlé a maximalis frekvencidval. 50,00Hz ®
hatarértéke Bedllitasi  tartomany:P00.05~P00.03  (Max. kimeneti
frekvencia)
A futasi frekvencia als6 hatéra.
A futsi Amennyiben a frekvenciaforras(pl.: potméter) altal
utasi
X .| beallitott frekvencia kisebb, mint az itt beallatott érték,
frekvencia als6 X - . .
L akkor az inverter ezen a minimum frekvencian fog futni.
P00.05 hatarértéke ) ) ) ) X - . 0,00Hz @
(mini Megjegyzés: Max. kimeneti frekvencia 2 Frekvencia felsé
minimum
. hatarértéke = Frekvencia als6 hatarértéke
frekvencia) L . L X
Beallitasi tartomany:0,00Hz~P00.04 (A futasi frekvencia
fels6 hatarértéke)
0: Frekvencia megadasa a kezel 6 feltlet gombjairdl
A P00.10 funkciékéd megadja az alap frekvencia értékét
(ha ezen nem moédosit, ez megegyezik a P00.04.)
1: Analdg All bedllitds - frekvencia megadasa a kezelé
felulet potméterérol.
2: Analég Al2 bedllitas - frekvencia megadésa az analég
bemenetrél.
3: Analég AI3 bedllitas
JA" frekvencia- | Az All és Al2 vagy fesziiltség, vagy aram bemenet lehet
P00.06 pa,rar?cs (0~10V vagy 0~20mA), amit jumperrel lehet allitani. 0 o
forrasanak Megjegyzés: amikor az analég Al1/AI2 a 0~20mA
kivalasztasa

bemenetet valasztja, akkor a 20mA-hez megfelelé
fesziltség 10V.

Az analég bemeneti bedllitds 100,0%-a elére irdnyban
meghatérozott maximalis frekvencianak (P00.03
funkciokéd), mig a -100,0% a hétra iranyban
meghatéarozott maximalis frekvencianak (P00.03
funkciokod) felel meg.
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‘mrmsnﬂecun
4

Funkci6-
kod

Paraméterek részletes utasitasai

Alap-
értelmezett
érték

Médosit

P00.07

,B" frekvencia-
parancs
forrasanak
kivalasztas

4: Magas sebesség (i bemenet

Allitsa be a P05.00. és a P05.49. paramétert!

5: Egyszer i PLC bedllitas

Allitsa be a P10. paraméter csoportot!

6: Tobb sebességes futas

Az inverter tobbsebességes moédban fut, ha P00.06=6
vagy P00.07=6. Allitsa be a P05 paramétercsoport digitélis
bemeneteit(P05.01-P05.05) tobsebességes futasra(16-17-
18-19) és rendelien ehhez frekvencidkat a P10
paramétercsoportban.

7: PID-vezérlés bedllitasa

Az inverter futasat a PID-vezérlé allitja.

Ha PO00.06=7 vagy P00.07=7 szilkséges a PID
bedllitisokat elvégezni a PO9 paramétercsoportban.
8:MODBUS kommunikacios beallitas

A frekvenciat a MODBUS kommunikaci6 allitja be. Lasd a
P14-et a részletes informaciokért.

Megjegyzés: A és B frekvencia azonos bedllitdsa nem
lehetséges

P00.11

ACCidé 1

P00.12

DEC Id6 1

Az ACC id6 azt az id6t jelenti, ami az inverternek a OHz-rél
a maximalis értékre torténd felgyorsulasahoz
sziikséges.(P00.03).

DEC id6 azt az id6t jelenti, ami az inverternek a maximalis
értékrol torténd lelassulasahoz szikséges. Kimeneti
frekvencia OHz esetén (P00.03).

A MSI200 sorozat inverterei négy csoport ACC/DEC id6t
kulénboztetnek meg, amelyeket a PO5 paramétercsoporttal
lehet kivalasztani. Az inverter gyari alapértelmezett
ACC/DEC ideje az elsd csoport.

A P00.11 és a P00.12 bedllitasi tartomanya:0,0~3600,0mp

20
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Funkci6-
kod

Paraméterek részletes utasitasai

Alap-
értelmezett
érték

Médosit

P00.13

Futas irdnyanak
kivalasztasa

0: Alapértelmezett iranyban fut, az inverter elérefelé fut.
FWDI/REV jelzéfény nem vilagit.

1: Ellentétes iranyban fut, az inverter hatrafelé fut.
FWDI/REV jelzéfény vilagit.

Mddositsa a funkcidkddot a motor forgasiranyanak
atkapcsolasahoz. Ez a hatads megegyezik két darab
motorvezeték felcserélésével(U,V,W).

A motor forgasiranya a kezeld feliileten a
gombbal valtoztathaté meg. Lasd a P07.02 paramétert.
Megjegyzés: Amikor a funkciéparaméter visszatér az
alapértelmezett értékre, akkor a motor jarasiranya is
visszatér a gyari alapértelmezett bedllitasra. Ezt egyes
esetekben koriiltekintéssel kell hasznalni az
uzembehelyezést kévetden, ha a forgasirany
megvaltoztatasa nem lehetséges.

2: Hatrafelé jaras tiltasa: Specidlis esetekben hasznélhat6,
ha a hatrafelé jaras tilos.

P00.14

Kapcsolasi
frekvencia
bedllitasa

Carrier Electromagnetic | poice ang leakage |Heat eliminating|

frequency noise

1kHz

High Low Low

10kHz

15KkHzZ Low High 'High|

A motortipus és a kapcsolasi frekvencia kapcsolati
tablazata:

Factory setting of
Model
carrier frequency

1.5~11kwW 8kHz

15~55kwW 4kHz

Above 75kW 2kHz

A magasabb kapcsolasi frekvencia elénye: ideélis &ram
hullamforma, kis aram harmonikus hullam és motorzaj.

A magas kapcsolési frekvencia hatranya: a kapcsolasi
veszteség novelése, az inverter hémérsékletének
novelése és a kimeneti kapacitasra gyakorolt hatasa. Az
inverter teljesitményét magasabb kapcsolasi frekvencia
esetén csokkenteni kell. Ezzel egyidejiileg az
aramszivargas és az elektromagneses interferencia né.
Tal alacsony kapcsolasi frekvencia alkalmazésa instabil
futast, a nyomaték csokkenését és tllfeszultséget okozhat.
A gyart6 az inverterhez gyarilag megfeleld vivéfrekvenciat
allit be. Altalanossagban véve a felhasznaléknak nem
sziikséges modositani ezt a paramétert.

Amikor a hasznalt frekvencia meghaladja az

A modelltél
fligg
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Alap-
Funkcie- . e e A
Kéd Név Paraméterek részletes utasitasai értelmezett |Modosit
érték
alapértelmezett vivéfrekvenciat, akkor az inverter
teljesitményét ezen érték feletti 1k vivofrekvencianként
20%-kal kell csokkenteni.
Bedllitasi tartomany:1,0~15,0kHz
P02 csoport 1. motor
1. aszinkron .
, A modelltsl
P02.01 | motor névieges | 0,1~3000,0kW i @
U
teljesitmény 99
1. aszinkron
P02.02 | motor névleges | 0,01Hz~P00.03(a max. frekvencia) 50,00Hz @
teljesitmény
1. aszinkron A modellts|
. fugg
P02.03 | motor névleges | 1~36000rpm @
fordulatszam
1. aszinkron A modellt6|
. fiigg
P02.04 | motor névleges | 0~1200V @
fesziiltség
1. aszinkron A modellts|
A fiigg
P02.05 motor névleges | 0,8~6000,0A @
aram
P05 csoport Bemeneti csatlakozékapcsok
S1 sorkapocs 0: Nincs funkci6
P05.01 funkcisjanak 1: Eléreforgasi mivelet 1 ®
Kivalasztasa 2: Hatraforgési mivelet
3: 3-huzalos vezérlés — engedélyezd jel
4: Eléreforgasi [éptetés / kiiszas
S2 sorkapocs . L B L,
5: Hatraforgasi léptetés / kiszas
P05.02 funkci6janak N . . e 4 @
o B 6: Ures sebességfokozatba kapcsolas a ledllitdshoz
kivalasztasa ) . L
7: Hiba miatt alaphelyzetbe allas
8: Pause
S3 sorkapocs L
9: Kilsé hiba bemenet
P05.03 funkciéjanak o 7 @
. 10:Frekvencia novelése (UP)
kivalasztasa . . 5
11:Frekvencia csokkentése(DOWN)
12:Frekvenciamédositasi beéllitas torlése
S4 sorkapocs PSR A L
. 13:Valtas A és B bedllitas kozott
P05.04 funkciojanak o o e T 0 @
14:Valtas kombinacids bedllitas és A beallitas kozott
kivalasztasa fik R R,
15:Valtas kombinacids bedllitas és B beallitas kozott
16: Tobbsebességes vezérl6 terminal 1
17: Tobbsebességes vezérls terminal 2
18: Tébbsebességes vezérl6 terminal 3
S5 sorkapocs 19: Tébbsebességes vezérls terminal 4
P05.05 funkcidjanak 20: Tobbsebességes vezérlés ledllitas 0 @
kivlasztésa | 51 AcC/DEC id opei6 1
22: ACC/DEC id6 opci6 2
23: PLC stop reset

info@ms-antriebstechnik.de
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Funkci6-
kod

Név

Paraméterek részletes utasitasai

Alap-
értelmezett
érték

Médosit

24: PLC pause

25: PID vezérlés ledllitasa
26: Keresztirany( ledllitds(az aktudlis frekvencian megall)
27 :Keresztirany( visszadllitas(visszatér a kozépséd
frekvenciahoz)

28:Szamlal6 visszaallitasa

29:Nyomaték kontrol tiltas

30:ACC/DEC tiltasa

31:Szamlalé kiolddja

32: Szamlalé reset

33:Atmenetileg torli a frekvenciamédositasi beallitast
34:DC fékezés

36:Parancs csatorna valtas: kezeld feliiletre
37: Parancs csatorna valtas: sorkapcsokra
38: Parancs csatorna valtas: kommunikéciéra

okokat.

6.2.3 Hibakeresés és elharitas

4. Sziintesse meg a hibat, vagy kérjen segitséget!
5. Végezzen Ujbol hibaellendrzést és tordlje a hibalizenetet az inverter futasa érdekében.

Az aldbbiak szerint cselekedjen az inverter meghibasodasat kdvetéen:

1. Ellenérizze, hogy a kezel6 feliilet miikddik. Amennyiben nem, akkor Iépjen kapcsolatba az
MS-ANTRIEBSTECHNIK irodajaval.

2. Ha nem tapasztal hibat, akkor kérjiik, ellendrizze a korabbi hibakat (P07.27-t6l), és gy6z6djon
meg arrdl, hogy az ott eltarolt hibak okait megsziintette.
3. Arészletes megoldasért tekintse meg az alabbi tablazatot, majd ellenérizze a lehetséges

Hibakdd Hibatipus Lehetséges ok Teend 6k
outl IGBT Ph-U hiba
1. A gyorsulés tal nagy mérték.
2. IGBT modul ténkrement 1. Novelje az ACC id6t
3. Erés kiils6 interferencia tapasztalhatd. | 2. Cserélje a teljesitmény elektronikat
out2 IGBT Ph-V hiba 4. nem megfelelé bekotések 3. Ellenérizze a bekotéseket és a kiilsé
5. A foldelés rovidre zart, vagy a interferenciakat
kimeneten fazisvesztés tortént.
out3 IGBT Ph-W hiba
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ocC1 Talaram gyorsuléskor 1. Novelie az ACC id6t
1. A gyorsulés vagy lassulas tal nagy o L
Lo 2. Ellenérizze a bemeneti teljesitményt
mértéka. . o
o o ; 3. Valasszon nagyobb teljesitményi
2. A hélézat fesziiltsége tdl alacsony. .
) ) o ) invertert
3. Az inverter névleges teljesitménye tal Y . .
. 4. Ellenérizze, hogy a terhelés nem zért-e
oc2 Tualaram lassulaskor alacsony. L N . L
L ; rovidre (a foldelés vagy huzalozés rovidre
4. Aterhelés valtakozik vagy rendellenes. | | . L o
L ) zart) vagy a forgas nem kelléen kénnyd.
5. A foldelés rovidre zart, vagy a o i X L
. L L 5. Ellenérizze a kimeneti konfiguraciot.
kimeneten fazisvesztés tortént. . . 3
6. Erés Killss interf it calhatd 6. Ellenérizze, hogy nincs-e erés
ala 4 5 4 . Er6s kiilsé interferencia tapasztalhato.
ocs Talaram allandé sebességen P interferencia.
jaraskor
ovi Tulfesztltség gyorsulaskor
1. Ellendrizze a bemeneti teljesitményt!
1. A bemeneti fesztltség rendellenes. 2. Ellendrizze, hogy a lefutasi idé nem tul
ov2 Tulfesziltség lassuléskor 2. Nagy teljesitmény-visszacsatolas van | rovid-e, vagy az inverter nem a motor
jelen. jarasa kozben indul-e el, vagy nem
Tilfesziltség alland6 igényel-e nagyobb fékellenallast!
ov3
sebességen jaraskor
L L . . Ellenérizze a tdpvezeték bemeneti
uv DC-busz alulfesziiltség A tapellatas fesziltsége tal alacsony. o
teljesitményét
1. A tapellatas fesziltsége tul alacsony. . , ,
) ) L 1. Ellenérizze a tapvezeték
2. A motor névleges arambedllitasa o
; . teljesitményét!
OoL1 Motor tdlterhelés helytelen. o , ,
. .| 2. Allitsa be helyesen a névleges aramot!
3. A motor megszorult vagy a terhelés tdl Y .
L . ) 3. Ellendrizze a terhelést!
nagy, vagy nagy mértékben ingadozik.
1. Novelje az ACC idét!
1. A gyorsulés tal nagy mérték 2. Ne inditsa Ujra ledllas kozben!
2. Jar6 motorra inditas. 3. Ellendrizze a tapvezeték
oL2 Inverter tllterhelés 3. A tapellatas feszultsége tdl alacsony. teljesitményét!
4. Tdl nagy a terhelés. 4. Nagyobb teljesitmény invertert
vélasszon!
5. Valasszon megfelelé motort!
i L Az inverter talterhelési elériasztast jelent | Ellendrizze a terhelést és a tllterhelés
oL3 Elektronikus taltéltédés L i o L
a bedllitott érték szerint. el6riasztasi pontot.
SPI Bemeneti fazis kiesés R,S,T fazis hiba Ellenérizze a betapot
X o 1. U,V,W fazis hiba o ., .
SPO Kimeneti fazis kiesés X i L . Ellenérizze motort és a motorkabelt.
2. Aszimmetrikus fazisterhelés
1. Lasd a tularamra adott megoldast!
2. Uritse ki a légcsatornat vagy cserélie
onL Egyeniranyité 1. Légaram megsziinése vagy ventilator | le a ventilatort!
tdimelegedése karosodasa 3. Csokkentse a kornyezeti hdmérséklet!
2. Kérnyezeti hémérséklet til magas. 4. Ellenérizze, majd csatlakoztassa Ujra!
3. Atllterhelésben futas ideje tal hosszu. | 5. Valtson teljesitményt!
6. Cserélje le a thpegységet!
OH2 IGBT tdlmelegedése 7. Cserélie le a f6 vezérlépanelt!
. . ) Ellenérizze a  kils6é  berendezés
EF Kiilsé hiba Sl kuilsé hiba bemeneti sorkapcson

bemenetét
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1. Allitson be megfeleld atviteli
sebességet !

1. Az atviteli sebességbedllitas hibas. . L
L L 2. Ellenérizze a kommunikacié
2. Hiba tortént a kommunikéacioé L X L
o csatlakozasanak kiosztasat!
L bekotésében. o . o
CE Kommunikéciés hiba L 3. Allitson be megfelelé kommunikaciés
3. A kommunikaciés cim helytelen.

4. Erés interferencia tapasztalhaté a

cimet!

L 4. Cserélie le a kommunikacié kiosztasat
kommunikéaciéban. o ) . .
vagy javitsa az interferencia elleni

védekez6 kapacitast!

ItE Aram detektalasi hiba Keresse a gyartot

Auto tuning hiba 1. Vatoztassa meg a inverter beallitasi
modjat
1. A motor teljesitménye nem kompatibilis | 2. Ellenérizze a beirt motor

az inverterrel paramétereket a motor adattablaja
2. a névleges motorparaméterek nem alapjan
tE megfeleléen vannak beéllitva 3. Vélassza le a terhelést a motorrél és
3. TUl nagy kulénbség a mért és a prébalja Ujra az auto tuningot
bedllitott paraméterek kozott 4. Ellendrizze a motor bekotést
4. Auto tuning id6 tallépés 5.Ellendrizze, hogy a folsé

hatérfrekvencia magasabbra van-e
allitva, mint a névleges frekvencia 2/3-a

1. Hiba a paraméterek irdsanak és | 1. Nyomja le a STOP/RST gombot a
EEP EEPROM hiba olvasasanak vezérlése kozben visszaallitaishoz!
2. EEPROM karosodas 2. Cserélje le a f6 vezérlépanelt

. fe it o 1. Ellenérizze a PID visszacsatolasi jelet!
1. PID visszacsatolas tizemen kiviil

PIDE PID visszacsatolasi hiba X L . L 2. Ellenérizze a PID visszacsatolasi
2. PID visszacsatolasi forras eltiinik

forrast!
. L 1. Fék koér hiba 1. Cserélje a fékez6 egységet
bCE Fékegység hiba P Alls L AlAe &AL
2. Nem elegend6 a fékellenallas 2. Novelje az ellenallas értékét
1. Az inverter kimenete révidre van zarva .
. i , 1. Ellenérizze a csatlakozast
ETH1 Test zarlat hiba 1 a foldeléssel L . -
) . X o . 2. Cserélien aramkort(keresse a gyartot)
2. Hiba a kozponti vezérlé egységben
1. Az inverter kimenete révidre van zarva L .
. i , 1. Ellendrizze a csatlakozast
ETH2 Test zarlat hiba 2 a foldeléssel L . -
) . X o . 2. Cserélien aramkort(keresse a gyartot)
2. Hiba a kozponti vezérlé egységben
1. Ellenérizze a terhelést
dEu Sebesség-eltérési hiba A terhelés tal nagy, vagy beszorult 2. Novelje a detektalasi id6t

w

. Ellendrizze a vezérlési paramétereket
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